LEMBAR
HASIL PENILAIAN SEJAWAT SEBIDANG ATAU PEER REVIEW
KARYA ILMIAH : JURNAL ILMIAH

1. Judul Jumnal Timiah (Artikel) . Review of vision-based robot navigation method
2. Jumlah Penulis 2 4 orang
3. Penulis Jurnal limiah . Budi Rahmani, A. E. Putra, A. Harjoko, T. K. Priyambodo
4. Status pengusul . Ketua (Penulis Pertama)
5. Identitas Jurnal limiah
a. Nama Jumal :  International Journal of Robotics and Automation (LJRA)
b. ISSN/e-ISSN . 20894856
b. Volume, Nomor, Edisi (tahun) . Vol 4, No. 4, Dec 2015
d. Penerbit . IAES (Institute of Advanced Engincering and Science)
e. Halaman/Jumlah halaman : 254261
f. Tantan jumal/artikel :  hitps://s.id/chmYi
6. Kategori Publikasi Jurnal Ilmiah Jumal [lmiah Internasional Bereputasi
Jurnal [lmiah Internasional
Jurnal [Imiah Nasional Terakreditasi
Jumnal llmiah Nasional Tidak Terakreditasi
7. Hasil Penilaian Peer Review :
Nilai Maksimal Jurnal Timiah
Nilai Akhir
Komponen Yang Dinilai Internasional Nasional | Nasional Tidak | Yang
beroputasi | \nternasional | o reditasi| Terakreditasi | Diperoleh
a. Kelengkapan unsur isi Artikel ilmiah (10%) 4 25 1 . ?
b. Ruang lingkup dan kedalaman pembahasan (30%) 12 75 3 a-<
. Kecukupan dan kemutahiran data/informasi dan : ;
metodologi (30%) 7 12 75 3 8%
d. Kelengkapan unsur dan kualitas penerbit (30%) 12 75 3 8
Total = (100%) 40 25 10 T, ’}
Nilai sesuni kontribusi pengusul sebagai :  Ketua (Penulis Pertama) 60% - lo-62
Catatan reviewer: .
L SubsYans unsad o) \,%\,.mp don sovas SYondard pqmulﬂ O
Worgu Wah serta hdok Yaindkas  plagigrsmae
1 Analis\s m\&u\a wowmpanansy st sasuar Yolan \"\,MY
3 a@ans \Qwg\lay PO WY mnntacauna‘wn yl q')uLa« mMad) odan ula Yodat¥w
4 WaoWas  panarhy  tuup  pail

Yogyakarta, 1 F@hruan 2020
Reviewer 1,

N

Dr. Emy Setyaningsih, S.Si., M.Kom.
NIDN. 0530107201

Unit Kerja: Prodi. Sistem Komputer pada
Institut Sains & Teknologi AKRPIND
Yogyakarta



