LEMBAR
HASIL PENILAIAN SEJAWAT SEBIDANG ATAU PEER REVIEW
KARYA ILMIAH : PROSIDING

1. Judul Artikel Research of smart real-time robot navigation system
2.  Jumlah Penulis 3 4 orang
3.  Penulis Artikel Ilmiah . Budi Rahmani , A. Harjoko, T. K. Priyambodo, H. Aprilianto
4.  Status pengusul Ketua (Penulis Pertama)
5. ldentitas Forum Ilmiah
a.  Nama Seminar/Conference AIP Conference Proceedings 2016
b. 18SN/e-ISSN/ISBN 978-0-7354-1354-2
b.  Volume, Nomor, Edisi (tahun) 1707, No. 1, 2016
d.  Penerbit American Institute of Physics
e.  Halaman/Jumlah halaman 060001-1 5.d. 060001-8
f.  Tautan prosiding/artikel hitps:/fs.id/cuJ6r
6. Kategori forum Artikel Timiah Prosiding Internasional terindeks pada Scimagojr dan Scopus
~ | Prosiding Internasional terindeks pada SCOPUS, IEEE Explore, SPIE
_ |Prosiding Internasional -
- |Prosiding Nasional
7. Hasil Penilaian Peer Review :
Nilai Maksimal
Prosiding Prosiding
Internasional Internasional Nilai Akhir Yang
Kompenion Yeng Dinfial terindeks pads | terindeks pada h‘:’"‘*g‘ | | Prosiding Nasional | Diperoleh
Scimagojr dan | SCOPUS, IEEE ERAL
Scopus Explore, SPIE
a. Kelengkapan unsur isi Artikel ilmiah (10%) 25 1.5 1 rze
b. Ruang lingkup dan kedalaman pembahasan 75 45 3 86-
(30%)
¢. Kecukupan dan kemutahiran data/informasi
dan metodologi (30%) i £ 4 8¢
d. Kelengkapan unsur dan kualitas penerbit
30%) 75 45 3 8
Total = (100%) 25 15 10 2 1€
Nilai sesuni kontribusl pengusul sebagai :  Ketua (Penulis Pertama) 60% - |6-56
Catatan reviewer:
1. Uasur o nkel Saart subsYons,  \an \La‘- dov s@uon standay  pnulhsor
papar seryo @k Yerndwow \ohrikma
1. fuang Vomocan  seaen Yoddng \mu 1 kaddmaon pambohasar
pok S Yl omawns Ly Wompr@idus Yo ; -
1 Warmudhw e mprmon hak |, majonTas mangguna A M)U\«Cm v Surn
Ao buuy Ug L olat. WualWas pnaspd ok, movaue ndol 6pav AT

Yogyakarta, 1 FCQbruary 2020

Reviewer 1,

A

Dr. Emy Setyaningsih, S.Si., M.Kom.
NIDN. 0530107201

Unit Kerja: Prodi. Sistem Komputer pada
Institut Sains & Teknologi AKRPIND

al



HASIL PENILAIAN SEJAWAT SEBIDANG ATAU PEER REVIEW
KARYA ILMIAH : PROSIDING

1. Judul Artikel

LEMBAR

Research of smart real-time robot navigation system

2. Jumlah Penulis 4 orang
3. Penulis Artikel Ilmiah Budi Rahmani , A. Harjoko, T. K. Priyambodo, H. Aprilianto
4.  Status pengusul Ketua (Penulis Pertama)
5.  Identitas Forum Ilmiah
a Nama Seminar/Conference AIP Conference Proceedings 2016
b. ISSN/e-ISSN/ISBN 978-0-7354-1354-2
b.  Volume, Nomor, Edisi (tahun) 1707, No. 1, 2016
d.  Penerbit American Institute of Physics
e.  Halaman/Jumlah halaman 060001-1 s.d. 060001-8
f.  Tautan prosiding/artikel :_ https://s.id/cuJ6r
6. Kategori forum Artikel Himiah Y |Prosiding Inter | terindeks pada Scimagojr dan Scopus
Prosiding Internasional terindeks pada SCOPUS, IEEE Explore, SPIE
- |Prosiding Internasional
- |Prosiding Nasional
7. Hasil Penilaian Peer Review :
Nilai Maksimal Artikel Ilmiah
Prosiding Prosiding
Internasional Internasional : Nilai Akhir Yang
AT D terindeks pada | terindeks pada In::::::ﬁ 1 |Prosiding Nasional|  Diperoleh
Scimagojr dan SCOPUS, IEEE
Scopus Explore, SPIE
a. Kelengkapan unsur isi Artikel ilmiah (10%) 25 15 1 3
b. Ruang lingkup dan kedalaman pembahasan
. 4.
(30%) 75 5 3 g
c. Kecukupan glan kemutahiran data/informasi 75 45 3 8
dan metodologi (30%) 5 f
d. Kelengkapan unsur dan kualitas penerbit
(30%) 15 45 3 j
Total = (100%) 25 15 10 28

Catatan reviewer:

B bugpan Hudabn Mensnade katsrio Yoy
IWQVM"GO\

Merauke, 30~/ 2

Reviewer 2,

<t

Dr. Heru Ismanto, S.Si., M.Cs.

NIDN. 1220047101

Unit kerja: Prodi : Teknik Informatika pada
Universitas Musamus Merauke




HASIL PENGECEKAN PLAGIARISME PAPER -AIP_CONFERENCE - (Tanggal pengecekan 6 Peb 2020)
HASIL = 4 % PLAGIARISM

[ (@ P06-1-4940854-Sample X P e
& C & app.grammarly.com/ddocs/688915022 S N C
0 Harga Viar Q1 di Ba.. ¢4 CmapTools Downlo... n Master Document... E Convert BMP files (.. @ tktZristekdiktigoid @ TKT Online @ tkt2ristekdiktigoid.. @ GreenStandard Cel.. M Simlitabmas : Siste... 9 Download - XMind....

@=

P06-1-4940854-Sample

See discussions, stats, and author profiles for this

publication at:

https://www.researchgate.net/publication/313265327

Research of smart real-time robot navigation system

Conference Paper in AIP Conference Proceedings -
February 2016

DOI: 10.1063/1.4940854

1. Formatting tools are disabled.Try Grammarly for MS Office. 4665 words

m Plagiarism Back toall alerts X

1% of your text matches this source:

RAMAN SPECTROSCOPY STUDY OF THE N...

Reference data - click to copy in MLA ~ format

Gobato, Ricardo, et al. "RAMAN SPECTROSCOPY STUDY O...

1 MATCH soo
« MakaraSankranti.pdf - See dis... — www.coursehero.com
« Body part boosting model fo... — www.sciencedirect.com

Hide Assistant

Overall score 84

See performance

Goals
5of 5 set

All alerts

Correctness
16 alerts

Clarity
Very clear

Engagement
Very engaging

Delivery
Just right

Get Expert
Writing Help

Plagiarism @9

~ §l il s

3:20 PM

2/6/2020




